Funcidn que representa la sefal de control

La funcién que representa la ley de control responde a:

u(t) = (yd(t + 1), y4(t), ...,y (t —nD + 2); &(t),..., e(t —nC + 1);)
y(),..,y(t—nA+1); u(t—d),..,u(t —d —nB + 1)

donde las variables de entrada (retrasadas) se describen por:

nD: Nimero de valores del modelo de referencia que se pretende seguir.

nC: Numero de errores entre la salida de la planta y el modelo de referencia que se pretende seguir.

nA: Nimero de valores de la salida de la planta que se consideran.

nB: Nimero de valores de la sefial de control que se consideran.

Y

d: Retardo de la sefial de control
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